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Das Knotenimpedanz-Funktionsprinzip
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GRS500 Knotenimpedanzanalyse

• Findet typische Fertigungsfehler, defekte Bauteile
• Keine Ba teilbibliothek erforderlich• Keine Bauteilbibliothek erforderlich
• Technologieunabhängig

T t i t l Z t d• Test im stromlosen Zustand
• Einfache Programmierung (Gutmuster)

• Eingeschränkte Erkennung bauteilinterner Fehler 
Mi k i B il /T l• Misst keine Bauteilwerte/Toleranzen

• Keine dynamische/thermische Fehler
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• Interpretationsfähigkeit durch Bediener nötig
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Markierung von NetzenMarkierung von Netzen
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Kombination Flying Probe –
JTAG/Boundary Scan

• Nadel des Flying Probers  virtuelle Boundary Scan ZelleNadel des Flying Probers  virtuelle Boundary Scan Zelle
• Erhöhung der Diagnosetiefe, z.B. Ermitteln ungelöteter Pins an 

Netzen mit nur einer Boundary Scan Zelle Net e t u e e ou da y Sca e e
• sehr hohe Fehlerabdeckung auch bei hochkompakten 

Flachbaugruppen g pp
• hohe Flexibilität, da kein prüflingsspezifischer Adapter nötig 
• einfache Testprogrammerstellung, da jedes Testverfahren 

6

p g g, j
technologiespezifisch angewendet wird



Flying Probe/Boundary Scan Test
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Boundary Scan Test in Kombination mit Logikpegelmessungen über den GRS500



Drei Boundary Scan Integrationsstufen:

Base Package: CASCON GALAXY TS Runtime
Edi i S B USB NI T S d*Edition,  ScanBooster USB, NI TestStand*, 
LabVIEW*

GRS500 Controller
Full Package: CASCON GALAXY Failure
Diagnostics Edition, Scanflex Hardware (SFX-
1149-A, SFX-TAP2)1149 A, SFX TAP2)

Advanced Package: CASCON GALAXYAdvanced Package: CASCON GALAXY , 
Scanflex Controller SFX/PCI-1149B, SFX-TAP2, 
SFX 5704

*von Polar beigestellte
National Instruments®

Softwarekomponente
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Boundary Scan “Base Package”

GRS500 S fGRS500 Software

NI LabVIEW*
RS232

USB

GRS500 Controller
USB

GPIB

TestStand*

TCP/IP

Cascon TAP*von Polar beigestellte
®
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National Instruments®

Softwarekomponente



Polar - Göpel Boundary Scan Integration
Advanced Package“„Advanced Package

GRS500BxD
Signaturanalyse GRS500 

Controller

SFX5704 Modul
SFX/PCI

SFX-TAP2

SFX/PCI 
1149-A GPIB

Prog. Netzgerät
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Polar GRS500 Flying Prober



„Advanced Package“-Komponenten

SFX5704 Modul Carrier 5 Gehäuse

11 SFX-TAP2 Modul SFX/PCI 1149-A Boundary Scan Controller



Tester Konfiguration in CASCON GALAXY
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Steuerung des GRS500 aus CASCON GALAXY 
b i h i llüber ActiveX Schnittstelle
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Einstellen der sicheren Flughöhe in CASCON 

• Einstellen der 
Mindestflughöhe

• Angabe der Kanaldatei 
(*.gcf – Göpel Channel ( g p
File), enthält Name des 
Testpunktes, Netzname, 
laufende Nummer, 
Koordinaten und 
Verwendung des Kanals
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Einstellung der Stromversorgung
• 3 Versorgungskanäle
• Steuerung über GPIB
• Einstellung von g

Stromaufnahme Min/Max
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Prober Alignment
• Bezugspunkte
• Baugruppenposition
• Einspannhöhep
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Run Testpoint Detection

17
Abgleich – zugängliche Testpunkte und Boundary Scan Netze in CASCON 



Testgenerierung
• Flying Probe Positions aus 

*.gcf Kanaldatei
• Auswahl der Netzkategorie
• Einstellen von Netzfilter
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Definition Pegelgruppen
• Systempegelgruppen
• Bauteilbezogene Pegel
• Netzbezogene Pegelg g
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Anlegen eines neuen Flying Probe Tests in CASCON

• Application Inspector –
„New“

• Auswahl „Flying Probe“
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Generierung des Flying Probe Tests
• Testgenerierung mittels 

ATPG
• Automatische 

Wegoptimierung
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Das CASLAN Programm
• Setzen der Pegelgruppe
• Positionieren
• Aktivieren der Probe
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Testausführung – virtueller Modus
• Zur Simulation des Flying

Probe Tests
• Keine Testhardware nötig
• Erzeugung der Kanaldatei
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Der Debugger
• Genaue Schaltungs-

und Signalanalyse
• Schrittweise Ausführungg

des CASLAN Codes
• Setzen von Haltepunkten

Ti i di• Timingdiagramm
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Die Log-Funktion
• Aufzeichnung der 

Kommunikation zwischen 
Polar GRS500 und 
CASCONCASCON

• Zur schnellen Fehleranalyse
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Rekontaktierung bei Kontaktfehlern

• Automatische 
Kontaktierwiederholung bei 
Kontaktfehlern
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Boundary Scan Test Hardwareintegration in 
GRS500 Flying ProberGRS500 Flying Prober

TAP-Anschluss auf Verfahrtisch Integrierter  GÖPEL Boundary Scan TAP
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Zusammenfassung

• Virtuelle Boundary Scan Zelle über Flying Probe Nadel
• Basisintegration mit LabVIEW TestStand CASCON• Basisintegration mit LabVIEW, TestStand, CASCON
• Fortgeschrittene Integration mit „Advanced Package“ 

PaketPaket
• Direkte Ansteuerung des Polar GRS500 aus CASCON
• Vollautomatische Programmgenerierung in CASCON• Vollautomatische Programmgenerierung in CASCON 

inklusive Flying Probe-Verfahrbefehle
• Steuerung der Stromversorgung aus CASCONSteuerung der Stromversorgung aus CASCON
• Erhöhung der Prüftiefe
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